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1. Wstep
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem systemu nawadniajacego.

1.2 Zakres stosowania SST
Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
realizacji robot zwigzanych z "Przebudowa Stadionu Miejskiego w Zagorowie".

1.3 Zakres robot objetych

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wykonanie instalacji systemu automatycznego nawadniania
sktadajgcego si¢ z systemu potaczonych rur, ze zraszaczy umieszczonych w obrebie ptyty boiska trawiastego
oraz systemu sterowania.

1.4 OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami polskimi lub europejskimi oraz
uzytymi w projektach i w przedmiarze robot.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami inzyniera.

Wszystkie elementy i obiekty wchodzace w sktad projektowanej inwestycji powinny by¢ wykonane z
materiatow 1 wyrobow budowlanych odpowiadajacych Polskim Normom i posiadajacych aktualne na dzien
oddania do uzytkowania obiektu aprobaty techniczne i $wiadectwa dopuszczenia wydane przez ITB.

Wszystkie prace budowlane i montazowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymogami ,,Prawa Budowlanego" wraz z
rozporzadzeniami odnoszacymi si¢ do niniejszej ustawy, Polskimi Normami, ,,Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robot", Specyfikacja Techniczng Wykonywania i Odbioru Robot Budowlanych, a takze z
uwzglednieniem uwag i wytycznych zawartych w niniejszym opisie technicznym oraz rysunkowej czesci
dokumentacji.

Wszystkie roboty zwlaszcza zanikajace lub podlegajace zabudowaniu nalezy przed zamknigciem przedstawic¢ do
odbioru inspektorowi nadzoru w celu oceny prawidtowosci wykonania elementu i stwierdzenia mozliwos$ci
bezpiecznego i prawidlowego wykonania kolejnych etapow 1 robot. Odbidr przez Inspektora nadzoru cze¢sci lub
cato$ci robot nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialno$ci za jakos¢ 1 prawidtowe wykonanie catosci robot;

W trakcie trwania robdt wykonawca jest zobowigzany do uzgadniania z inspektorem nadzoru inwestorskiego i
uzytkownikiem wszelkich zmian wprowadzonych do projektu oraz prowadzi¢ inwentaryzacje i dokumentacje
powykonawczg. Przez dokumentacj¢ powykonawcza rozumie si¢ rysunki sporzadzone przez Wykonawceg i
przedstawiajgce faktyczny stan zrealizowanych robot budowlanych.

Wszelkie propozycje stosowania rozwigzan technicznych lub materialowych, r6zne od zawartych w projekcie
muszg by¢ przedstawione do zaakceptowania inspektorowi nadzoru inwestorskiego oraz Inwestorowi. Standard
proponowanych zamiennikdw nie moze by¢ nizszy niz przedstawionych w projekcie materiatow. Dostawca jest
zobowigzany w przypadku oferowania rozwigzan alternatywnych do zatgczenia rysunkoéw (w odpowiedniej
skali) przedstawiajacych najwazniejsze szczegoty swojej oferty, w celu mozliwosci jasnej oceny jego
rozwigzania.

Wykonawca jest zobowigzany do przedstawienia probek i wzorow poszczegolnych materiatdéw do akceptacji u
Inwestora. Wykonawca jest zobowigzany do przedstawienia dla wszystkich materiatow i wyrobow na wlasny



koszt atestow, aprobat technicznych, certyfikatow i probek w uzgodnionym z Inwestorem terminie przed
zamierzonym wbudowaniem danego materiatu lub wyrobu.

1.6 Zrédlo / ujecie wody

Do prawidtowej pracy zraszaczy wymagane sg okreslone parametry ujecia wody. Wynikajg one z
zapotrzebowania zraszaczy projektowanego systemu. Urzadzenia te do prawidtowej pracy wymagaja
wydajnosci zrodta wody 17 m3/h ( 2801/min ) przy ci$nieniu 8,0 atm. W przypadku wykorzystania do zasilania
w wode systemu nawadniajgcego boisko przylacza wodociagowego o nie wystarczajacym ci$nieniu nalezy
zamontowa¢ pompe wspomagajacg. Wstepnie przewidziano lokalizacje studni wykonanej wg niezaleznego
opracowania / zlecenia.

2. Materialy.

Dopuszcza sie stosowanie materialow rownowaznych (o nie gorszej jakoS$ci i funkcjonalnos$ci) innych
Producentow niz wymienieni w niniejszej specyfikacji.

OPIS INSTALACJI NAWADNIAJACEJ.
1. System nawadniajacy.

Nawodnienie murawy boiska opiera¢ si¢ bedzie o tzw. staly system nawadniajacy w sktad ktorego wchodzié
bedzie: sie¢ rurociagow podziemnych, urzadzenia zraszajgce, automatyka sterujaca (sterownik, czujnik opadow,
zawory elektromagnetyczne). Projektowany teren zostanie podzielony na poszczegolne sekcje nawadniajace,
ktoére wyposazone zostang w roznego typu urzadzenia nawadniajgce. Wydatek max. dla poszczegolnego
zraszacza typu G900 wynosié bedzie: 16,4 m*/ h przy cisnieniu 7,6 atm. a dla zraszacza I-40 5,6 m* h przy
ci$nieniu 6,0 atm. Wydatek max. dla sekcji nawadniajacej nr 1-15 wynosié¢ bedzie: 16,4m’/h. a dla sekcji 16 -
19 ( zraszacze 1-40) 17,0 m* h Max. ilo§¢ zraszaczy pracujacych jednoczesnie na pojedynczej sekcji nr 1 — 15
wynosi¢ bedzie: 1 szt. a dla sekcji 16 — 19 wynosi¢ bedzie 3 szt. Na obiekcie zaprojektowano 19 sekcji
nawadniajacych.

2. Sie¢ rurociagéw podziemnych

Wykonanych z rur polietylenowych PE @ 32 - 90 PN 10, zakopanych w gruncie na glebokosci okoto 40 - 70 cm
i potaczonych ze soba ksztattkami zaciskowymi. Dodatkowo rurociagi wyposazone beda w zawory
elektromagnetyczne. Zawory elektromagnetyczne zamontowane beda na poczatku poszczegdlnych sekcji
nawadniajacych, Dla sekcji 1-15 zawory wbudowane sg w zraszaczu a dla sekcji 16-19 na poczatku kolektora
sekcyjnego i obudowane bedg specjalnymi skrzynkami typu JUMBO wykonanymi z tworzywa sztucznego i
posadowione na podsypce zwirowej o frakcji 10mm. Grubos$¢ podsypki zwirowej 20cm. Na poczatku instalacji
zamontowany zostanie elektrozawor gtowny.

3. Urzadzenia zraszajgce

Do nawadniania murawy boiska zaprojektowane zostaty zraszacze HUNTER serii-G900, a do trawnika za linig
bramkowg 1-40. Glowice zraszaczy w czasie pracy wysuwaja si¢ na wysokos$¢ 10cm. Po zakonczonym cyklu
powracaja pod murawe. Zraszacze serii G 900 potaczone sg z kolektorem PE za pomoca ztagcza HSJ i obejm
siodlowych a serii [-40 za pomocg rury PE @ 32, zlgczek zaciskowych, obejm siodtowych. Majac na uwadze, ze
nawadniane tereny beda ogolnie dostepne trzeba liczy¢ si¢ z aktami wandalizmu i w tym celu wykonawca
systemu musi mie¢ ciggly nadzor nad jego praca.

Zraszacze pelno obrotowe umieszczone sg w ptycie boiska, a sektorowe za linig boczna boiska przy krawedzi
biezni. Dla zraszaczy umieszczonych w plycie boiska przewidziano pokrywy ze sztucznej trawy.



4. Automatyka sterujaca

Sktada¢ sie bedzie z sterownika HUNTER PRO-HC 2401E, wodomierza impulsowego o przeptywie
nominalnym nie mniejszym niz 20 m*/h detektora deszczu i okablowania. Caty proces nawodnienia przebiegaé
bedzie w sposob automatyczny. Proces nawadniania jest uwarunkowany wieloma czynnikami, takimi jak:
temperatura 1 wilgotno$¢ powietrza, predkoscia wiatru oraz iloscig opadu. W celu zapewnienia optymalne;j
wilgotnos$ci murawy boiska, nalezy ustali¢ pewien poziom wartosci tych czynnikéw w zaleznosci od rodzaju
podtoza, pory dnia i roku, itp. Sterownik PRO-HC reguluje warto$¢ danego parametru na podstawie roznicy
miedzy warto$cia docelowa zadang przez uzytkownika a warto$cig zmierzong w danym czasie. Sterowanie
parametrami realizowane jest poprzez mechanizmy wykonawcze, tzn. urzadzenia nawadniajace (elektrozawory i
zraszacze)

Do sterownikéw PRO-HC podtaczone bedg dwa czujniki: opadu deszczu (Mini Clik) i przeptywu ( wodomierz
impulsowy). Sterowniki PRO-HC zostang umieszczony w szafce ostonowej zlokalizowanych na terenie

inwestycji i podtagczony do sieci energetycznej i WiFi.

4.1. Charakterystyka programatora PRO-HC 2401 E:

Jest to nowoczesna konstrukcja urzadzenia z oprogramowaniem zapewniajaca sprawne dziatanie systemu.
Umieszczony w szafce lub pomieszczeniu technicznym zasilany jest z sieci energoelektrycznej o napieciu 230V.
Whbudowany transformator obniza napigcie do bezpiecznego - 24V.

Sterownik posiada wewnetrzy system wykrywania uszkodzenia przewodu elektrycznego.

Dzigki podtaczeniu wodomierza impulsowego mozliwa jest stata kontrola przeptywu dla poszczeg6lnych sekcji,
wykrywanie przeciekdw i1 awarii zmniejszonej 1 zwigkszonej ilo$ci wody na dang sekcje.

Podlaczenie sterownika do sieci internetowej dzigki oprogramowaniu Hydrowise umieszczonym w chmurze
pozwala za pomoca smartfona lub przegladarki internetowej na zdalna kontrole i modyfikowanie ustawien
nawadniania. Wykorzystujac funkcje¢ Predictive Watering uzytkownik moze modyfikowaé¢ harmonogram
nawadniania na podstawie prognozy temperatury, prawdopodobienstwa opadow, wiatru oraz wilgotnosci i
zapewni¢ optymalne warunki wilgotnosci dla trawy. Oprogramowanie to posiada tak, ze funkcjg¢ automatyczne;j
korekty czasow nawadniania do aktualnych warunkow ewapotranspiracji. Jest to mozliwe dzigki wspotpracy z
lokalnymi stacjami pogody.

Dzigki wykorzystaniu informacji z przeptywomierza i ustawieniu automatycznych powiadomien uzytkownik
bedzie informowany o uszkodzeniach rurociagéw lub nieprawidlowej przy zraszaczy.

4.2. Czujnik opadéw deszczu MINI-CLIK:

Nawadnianie przeprowadzane w trakcie opadow deszczu nie tylko powoduje dostarczenie nadmiernej ilosé
wilgoci do gleby i roélin, ale skutkuje rowniez zwyktym marnotrawstwem wody. Najprostszym i najlepszym
sposobem, aby tego unikng¢ jest zamontowanie czujnika Mini-Click, ktory wytacza zraszacze w trakcie lub
bezposrednio po opadach deszczu. Czujnik jest bardzo tatwy w montazu w dowolnych, automatycznych
systemach nawadniajacych. Mini-Clik wstrzymuje zaprogramowane nawadnianie w przypadku, gdy wykryty
zostanie ustawiony poziom opadow deszczu. Po ustaniu opadow Mini-Clik umozliwi sterownikowi
przywrocenie normalnego harmonogramu nawadniania. Czujnik jest kompatybilny ze wszystkimi sterownikami
firmy Hunter. Z chwilg podlagczenia do systemu gwarantuje, ze obszar nie bedzie nawadniany w trakcie
opadow.



4.3. Wodomierz impusowy WS :

WS jest to wielostrumieniowy suchobiezny wodomierz przeznaczony do pomiaru wody zimnej, z
zamontowanym nadajnika impulséw -NKP. Wodomierz ten dzigki szczegolnej konstrukcji komory pomiarowej,
w ktorej wirnik wodomierza napedzany jest wieloma symetrycznie rozmieszczonymi strumieniami wody,
charakteryzuje si¢ wysoka trwalo$cia i stabilnymi parametrami metrologicznymi w trakcie eksploatacji.
Jednoczes$nie poprzez staranny dobor zastosowanych materiatow, a takze sita o duzej powierzchni czynne;j,
wodomierz posiada zwickszong odpornos¢ na zanieczyszczenia znajdujace w wodzie.

4.4. Kabel sygnatowy YKSY:

Do prawidtowego przekazania sygnatu od sterownika do cewki elektrozaworu nalezy uzy¢ kabla sygnalowego
ziemmego YKSY ulozony w wykopie obok kolektora glownego. Cewki elektrozaworéw umieszczonych w
ptycie boiska podtaczy¢ kablem 5x1 ,5mm’, a te wokot boiska kablem 19x1,5mm?w petli. Potaczenia pomiedzy
kablem wielozytowym a krotkim kablem sygnalowym doprowadzajacym sygnatl do cewki wykona¢ w puszcze
hermetycznej i zala¢ zywicg. Do potaczen pomigdzy kablem sygnatowym a kablami cewki zastosowac ztaczki
DBRY. Ze wzgledu iz wszystkie elektrozawory maja jeden wspdlny zacisk ,,com”, wskazane jest aby do tego
obwodu wykorzysta¢ co najmniej 2 zyly. Wszystkie potaczenia kabli, w szczegolnosci w miejscach zmiany
kabla oznaczy¢ oznacznikami kablowymi zachowujac ich wlasciwg kolejnos¢ i nanie$ na dokumentacje
techniczna.

5. Uklad filtracyjny

Warunkiem niezawodnego dzialania systemu nawadniania jest jego praca w oparciu o wode odpowiedniej
jakosci, ktora gwarantuje wydajnosc¢ i trwato$¢ poszczegdlnych elementow instalacji. Niestety w praktyce woda
- w zaleznos$ci od ujecia (studnia, staw, rzeka) - moze zawiera¢ rézne zanieczyszczenia, w zwigzku z czym
zachodzi koniecznos$¢ jej filtrowania. Jezeli jakos¢ wody bedzie w znaczacy sposob odbiegata od normy
zalecamy stosowanie filtréw, ktore umozliwia zachowanie odpowiednich parametréw wody. Ponadto
przyczynig si¢ do sprawnego, dlugoletniego funkcjonowania systemu nawadniania.

6. Zasady pracy systemu nawadniajacego.

Intencja budowy automatycznego systemu nawadniajacego jest jego bezobstugowa praca, na ktorg sktadaja si¢
wszystkie powyzej opisane elementy. Zasada pracy systemu nawadniajagcego odbywac si¢ bedzie w sposob
nastgpujacy. Sterownik odmierzajac aktualny czas i zgodnie z zaprogramowanym harmonogramem nawadniania
przekazuje impuls elektryczny (24V) na cewke elektrozaworu gléwnego i pierwszego zaworu
elektromagnetycznego - sekcji, powodujac jego otwarcie. Spowoduje to wynurzenie si¢ elementow ruchomych
zraszaczy oraz uruchomienie czesci obrotowych zraszaczy. Po odmierzeniu czasu pracy pierwszego zaworu
elektromagnetycznego - sekcji, sterownik automatycznie przekaze impuls elektryczny (24 V) na cewke drugiego
zaworu elektromagnetycznego - sekcji itd., az do uruchomienia ostatniego zaprogramowanego zaworu
elektromagnetycznego. Po zakonczeniu pracy poszczegdlnych sekcji zraszacze powrdca do swojej macierzystej
postaci. Czas pracy poszczegdlnej sekcji wynosi¢ bedzie dla zraszaczy od 8 - 40 min. w zaleznosci od
pojemnosci wodnej podloza i opadu, co jest powigzane z powierzchnig na jakiej dany zraszacz pracuje. W
przypadku wystapienia opadu naturalnego czujnik deszczu zablokuje prace systemu nawadniania.

7. Zasady serwisowe.

7.1. Serwis przedzimowy:

System nawadniajgcy opisany w niniejszym opracowaniu przewidziany jest do eksploatacji w temperaturach
dodatnich powietrza, dlatego tez gtebokos¢ posadowienia rurociagdw i urzadzen moze wynosi¢ 40-60cm. Po
zakonczeniu okresu eksploatacyjnego systemu nawadniajgcego to znaczy w miesigcu pazdzierniku, nalezy



odwodni¢ catg sie¢ rurociggéw podziemnych przygotowujac ja do okresu zimowego. W tym celu nalezy
zamkna¢ gldéwny zawor wody oraz podtaczy¢ sprezarke do przytacza ma kolektorze gtéwnym i przedmuchaé
sprezonym powietrzem calg sie¢ podziemna oprézniajac ja z wody poprzez dysze poszczegodlnych urzadzen
nawadniajacych, zgodnie z zasada sekcja po sekcji. Poszczegdlne sekcje uruchamia si¢ na czas, az z dysz
wszystkich zraszaczy na danej sekcji wydostawac bedzie si¢ powietrze. Wskazane jest czynno$¢ powtorzy¢. W
przypadku nie mozliwo$ci wykorzystania sprezonego powietrza nalezy otworzy¢ zawory w studzienkach
odwodnieniowych i na kolektorze glownym aby nastgpit sptyw wody grawitacyjnie. Zawory te powinny by¢
umieszczone w najnizszych punktach kolektora gtownego i kolektorow sekcyjnych, oraz mie¢ zapewniony
odbidr wyplywajacej wody.

7.2. Wiosenne uruchomienie systemu:

Wiosna przed uruchomieniem instalacji nalezy zamkna¢ zawory odwadniajace ( jesli sg) i powoli otworzy¢
zawOr napetniajac rurociagi woda. Gwaltowne otwarcie zaworu i wpuszczenie wody pod duzym ci$nieniem do
pustego rurociggu moze doprowadzi¢ do uszkodzen. Po wypehieniu si¢ rur wodg wlaczamy system i
sprawdzamy poprawno$¢ dziatania poszczegoélnych sekcji i zraszaczy. Po zakonczonych testach korygujemy
ustawienia sterownika dostosowujac je do aktualnych warunkow.

3. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

4. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz odpowiada za jako$¢
zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektows i wymaganiami
ST, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w
planie wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami okreSlonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac bedzie tego Inspektor Nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Wykonanie wykopo6w

Metoda wykonania robo6t ziemnych powinna by¢ tak dobrana pod katem posiadanego sprzetu mechanicznego.
Wykopy te powinny by¢ wykonane w takim zakresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢
natychmiast do wykonywania przewidzianych prac budowlanych. W czasie wykonywania tych robdt, na
wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo obszaru przylegtego do wykopow, wraz ze
znajdujacymi si¢ tam budowlami.

Ukladanie rurociagéw

Przewody z rur PE nalezy uktada¢ przy temperaturze powietrza od +5 do +30 stopni C. Uktadanie z rur moze
odbywa¢ si¢ na uprzednio przygotowanym podilozu rodzimym lub odpowiednio zageszczonym. Montaz
przewodow powinien odbywaé si¢ na dnie wykopu, zachowujac projektowany spadek przewodoéw. Ukladanie
wykona¢ na glebokosci i ze spadkiem zgodnie z technologia montazu systemow automatycznego nawadniania.

Montaz urzadzen specjalistycznych.

Montaz urzadzen specjalistycznych i innych (zraszacze urzadzenie hydroforowe, studzienki itp.) nalezy
wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych montazowych oraz
technologia zalecang przez producentow urzadzen.



BHP i ochrona srodowiska

W trakcie prowadzenia prac przy wykopach nalezy zwrdci¢ uwage by w obrebie prac koparki nie przebywali
ludzie. Przy wykonywaniu robo6t ziemnych nalezy uzywac¢ wihasciwych i znajdujgcych si¢ w dobrym stanie
narzedzi, zapewni¢ nalezyte odwadnianie terenu, wykonywaé wykop w gruntach odwodnionych ze skarpami
zapewniajacymi stateczno$¢ gruntu pod woda, pozostawi¢ pas terenu, co najmniej 0,5 m wzdluz krawedzi
wykopu, na ktorym nie wolno sktadowa¢ ziemi pochodzacej z wykopu, srodku transportu pod zatadunek mas
ziemnych ustawiaé, co najmniej 2 m od krawedzi skarpy wykopu, rozstaw $rodkow transportowych pomigdzy
soba powinien wynosi¢, co najmniej 1,5 m dla umozliwienia ucieczki robotnikow w przypadku obsunigcia mas
ziemnych.

5. Kontrola jakosci robot

Badania przy wykonywaniu i odbiorze

Przy wykonywaniu i odbiorze rob6t ziemnych zasypowych powinny by¢ przeprowadzone

nastepujgce badania:

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna,

- sprawdzenie wykonanych wykopow,

- sprawdzenie wykonanych zasypek 1 nasypow,

- sprawdzenie zageszczenia gruntow,

- sprawdzenie szczelno$ci rurociagow,

- sprawdzenie sprawnosci zamontowanych urzadzen

Celem kontroli robot powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozong
jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badania materialéw oraz robdt. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wilasng
legalizacj¢ i odpowiadaja wymogom norm okreslajacym procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi wykonawca. Probki beda pobierane losowo.
Inspektor Nadzoru bedzie miat mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora Nadzoru
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badanie tych materiatow, ktore budza watpliwosci, co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z
wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

6. Obmiar
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
Jednostka obmiaru jest:
- m3 objetosci wykopu,
- m dtugosci rurociagu i kabli,
- szt. ksztattek, studzienek, wypustow, zraszaczy.
Ilo$¢ robot zostata okreslona w przedmiarze robot.

7. Odbior robét
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi cze$ciowemu
- odbiorowi ostatecznemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu
Badania i pomiary do odbioru robot zanikajacych przeprowadza Wykonawca na probkach pobranych w
obecnosci Inspektora Nadzoru w miejscach przez niego wskazanych.



Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot wraz z ustaleniem naleznego
wynagrodzenia. Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ilosci 1 jakos$ci 1 warto$ci. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru roboét jest protokdt ostatecznego odbioru robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
— dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
— deklaracje zgodnosci oraz certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

— o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy
— zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektami budowlanymi warunkami pozwolenia na
budowe, przepisami i obowigzujgcymi PN.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda Zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania ewentualnych robét poprawkowych i robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,
— roboty ziemne zwigzane z nawadnianiem
— montaz systemu rur, ksztattek i pozostatych elementéw systemu
— montaz i sprawdzenie dziatania urzadzen sterowniczych
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— zabezpieczenie BHP
— odwiezienie sprzgtu
— prace porzadkowe w rejonie prowadzonych robot

9. Przepisy zwigzane - Normy
BN-7218932-01, PN -688-06050, PN-64/H-74056, Pn-B-10729
PN-B-01700 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sieci zewnetrzne. Oznaczenie graficzne.
PN-EN1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z
niezmigkczonego polichlorku winylu do odwadniania i kanalizacji. Wymogi dotyczace rur



